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Διερεύνηση της σχέσης 
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mF  για μεταυορικές κινήσεις. 
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 ηόηε ην ζώκα ζα θάλεη ευθύγραμμη ομαλή κίνηζη θαη ζα ηζρύεη: txx 
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         2. Αλ πΑ=0 ην ζώκα δελ ζα θηλείηαη  
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 ηόηε ην ζώκα ζα θάλεη ευθύγραμμη κίνηζη. 
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Δ)   Αλ ηα δηαλύζκαηα 
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 ζρεκαηίδνπλ γσλία ην ζώκα ζα δηαγξάςεη καμπυλόγραμμη ηροχιά. 

 

 

 

 

 
 

 

 

Ε)   Αλ ηα δηαλύζκαηα 
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είλαη θάζεηα κεηαμύ ηνπο θαη ην κέηξν ηεο ΢F είλαη ζηαζεξό ηόηε ην ζώκα 

θάλεη νκαιή θπθιηθή  θίλεζε θαη ε ζπληζηακέλε δύλακε παίδεη ην ξόιν ηεο θεληξνκόινπ. Επίζεο ηζρύνπλ: 
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ΣΤ)   Αλ ε ζπληζηακέλε δύλακε έρεη ηε δηεύζπλζε ηεο θίλεζεο θαη ην κέηξν ηεο είλαη αλάινγν ηεο 

απνκάθξπλζεο από ηε ζέζε ηζνξξνπίαο ηνπ ζώκαηνο 
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F D x    ην ζώκα ζα θάλεη γξακκηθή αξκνληθή 

ηαιάλησζε. Ιζρύνπλ: 
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 )( 0  tO  θαη   )( OO t    
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 Κ=1/2m π2, U=1/2Dx2, EMhx=K+U,    T=2π(m/D)1/2 
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2.Η ζυνιζηώζα  Σfy πνπ είλαη θάζεηε ζηελ 

ηαρύηεηα: 
 α. Δελ παξάγεη έξγν άξα νύηε πξνζζέηεη 

νύηε αθαηξεί ελέξγεηα από ην ζώκα, 

ζπλεπώο δελ κεηαβάιιεη ηελ θηλεηηθή 

ελέξγεηά ηνπ Wιπ=ΔΚ=0. 

 β. Παίδεη ην ξόιν ηεο θεληξνκόινπ. 
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Δειαδή πξνζδίδεη ζην ζώκα θεληξνκόιν 

επηηάρπλζε, δειαδή κεηαβάιιεη ηε 

δηεύζπλζε ηεο ηαρύηεηαο θαη όρη ην κέηξν 

ηεο. 

1.Η ζυνιζηώζα 

Σfx παξάγεη έξγν άξα 

πξνζζέηεη ή αθαηξεί 

ελέξγεηα από ην ζώκα. 
Άξα κεηαβάιιεη ηελ 

θηλεηηθή ελέξγεηα ηνπ 

ζώκαηνο ζπλεπώο ην 

κέηξν ηεο ηαρύηεηαο. 
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